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(54) Verfahren und Vorrichtung zur Fernbedienung eines Operationstisches 



(57) Die Erfindung betrifft ein Verfahren zur Fernbe- 
dienung eines Operationstisches, der mittels einer An- 
triebseinrichtung motorisch verstellbar ist, wobei von ei- 
ner Bedienungseinheit drahtlos Befehlssignale an den 
Operationstisch ubertragen werden zum Steuern der 
Antriebseinrichtung. Urn das Verfahren derart weiterzu- 
bilden, da(3 auf einfache Weise eine eindeutige Zuord- 



nung von der Bedienungseinheit zu einem Operations- 
tisch gewahrleistet ist, wird erfindungsgemaB vorge- 
schlagen, daft von der Bedienungseinheit zunachst ein 
Infrarot-Kontrollsignal an den Operationstisch ausge- 
sendet und der Empfang des Kontrollsignales der Be- 
dienungseinheit per Funksignal bestatigt wird. AuBer- 
dem wird eine Vorrichtung zur Durchfuhrung des Ver- 
fahrens vorgeschlagen. 
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Beschreibung 

[0001] Die Erfindung betrifft ein Verfahren zur Fern- 
bedienung eines Operationstisches, der mittels einer 
Antriebseinrichtung motorisch verstellbar ist, wobei von 
einer Bedienungseinheitdrahtlos Befehlssignaleanden 
Operationstisch ubertragen werden zum Steuern der 
Antriebseinrichtung. 

[0002] Die Erfindung betrifft auBerdem eine Vorrich- 
tung zur Durchfuhrung des Verfahrens. 
[0003] Operationstische werden zunehmend mehr- 
teilig ausgestaltet und umfassen haufig eine hohenver- 
stellbare Tragsaule sowie eine Operationstischplatte 
mit mindestens einem schwenkbar gelagerten Tisch- 
plattenelement. Der Operationstisch weist ubiicherwei- 
se auBerdem eine elektromotorische Antriebseinrich- 
tung zum Verstellen des mindestens einen Tischplatten- 
elementes sowie der Tragsaule auf. Die Steuerung der 
Antriebseinrichtung erfolgt durch Eingabe entsprechen- 
der Befehlssignale. Hierzu kommt ublicherweise eine 
Bedienungseinheit zum Einsatz, die entweder uber ein 
Verbindungskabel an den Operationstisch angeschlos- 
sen ist oder uber eine Infrarot- oder Funkverbindung mit 
dem Operationstisch in Verbindung steht: 
[0004] Die Ubertragung der Befehlssignale mittels ei- 
ner Infrarotverbindung hat den Vorteil, daB keine elek- 
tromagnetische Storstrahlung erzeugt wird und daB sie 
durch konstruktiv einfache Mittel erzielt werden kann. 
Eine Infrarotubertragung ermoglicht allerdings nur sehr 
begrenzte Dateniibertragungsraten und optisch un- 
durchlassige Hindemisse verhindern eine Datenuber- 
tragung. 

[0005] Kommt zur Ubertragung der Befehlssignale 
von der Bedienungseinheit zum Operationstisch eine 
Funkverbindung zum Einsatz, so hat dies den Vorteil, 
daB hohe Datenubeitragungsraten und eine sehr stabi- 
le Verbindung erzielt werden konnen. Eine Funkverbin- 
dung zwischen der Bedienungseinheit und dem Opera- 
tionstisch zeichnet sich auBerdem durch eine groBe 
Reichweite aus. 

[0006] Erfolgt die Kommunikation zwischen Bedie- 
nungseinheit und Operationstisch per Funk, so ist damit 
allerdings die Schwierigkeit verbunden, daB die Verbin- 
dung der Gerate selbst dann erhalten bleibt, wenn der 
Operationstisch aus dem Raum, in dem erzuvor mittels 
der Bedienungseinheit bedient wurde, herausgefahren 
wird. Damit besteht die Gefahr, daB mittels der als se- 
parate Baueinheit ausgebildeten Bedienungseinheit irr- 
tumlicherweise der falsche Operationstisch angesteuert 
wird, beispielsweise ein Tisch, der nicht im Operations- 
saal positioniert ist, sondern sich in einem Nachbarraum 
befindet 

[0007] Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es. ein 
Verfahren sowie eine Vorrichtungzur Fernbedienung ei- 
nes Operationstisches der eingangs genannten Art der- 
ail weiterzubilden, daB auf konstruktiv einfache Weise 
eine eindeutige Zuordnung der Bedienungseinheit zu 
einem Operationstisch gewahrleistet ist. 



[0008] Diese Aufgabe wird bei einem Verfahren der 
eingangs genannten Art erfindungsgemaB dadurch ge- 
lost, daB vor der Ubertragung von Befehlssignalen von 
der Bedienungseinheit zunachst ein Infrarot-Kontrollsi- 

5 gnal an den Operationstisch ausgesendet und der Emp- 
fang des Kontrollsignales der Bedienungseinheit per 
Funksignal bestatigt wird. Die Obertragung des Infrarot- 
Kontrollsignals von der Bedienungseinheit zum Opera- 
tionstisch stelit sicher, daB zwischen der Bedienungs- 

10 einheit und dem zu bedienenden Operationstisch eine 
Sichtverbindung besteht. Dadurch wird auf konstruktiv 
einfache Weise eine eindeutige Zuordnung zwischen 
den Geraten sichergestellt. Es kann nur der Operations- 
tisch bedient werden, der sich in dem Raum befindet, in 

is welchem die Bedienungseinheit - beispielsweise in 
Form einer Wandkonsole - positioniert ist. Eine irrtumli- 
che Verstellung eines Operationstisches, der sich in ei- 
nem Nachbarraum befindet, wird dadurch vermieden. 
Die Ubertragung des Bestatigungssignales erfolgt hier- 

20 bei in Form eines Funksignales mit dem Vorteilen einer 
hohen Date niibertragungs rate und einer stabilen Ver- 
bindung. 

[0009] Gunstig ist es, wenn die Antriebseinrichtung 
erst aktivierbar ist, nachdem die Bedienungseinheit das 

25 den Empfang bestatigende Funksignal des Operations- 
tisches empfangen hat. Somit kann die Aktivierung der 
Antriebseinrichtung erst dann erfolgen, wenn der Ope- 
rationstisch ein Bestatigungssignal ausgesendet und 
dieses von der Bedienungseinheit empfangen wurde. 

30 [0010] Von besonderem Vorteil ist es, wenn die Be- 
fehlssignale zwischen der Bedienungseinheit und dem 
Operationstisch in Form von Funksignalen ubertragen 
werden. Hierbei kann eine bidirektionale Funkverbin- 
dung zum Einsatz kommen, so daB in beiden Richtun- 

35 gen hohe Dateniibertragungsraten erzielt werden kon- 
nen und eine stabile Verbindung aufrechterhalten wer- 
den kann. 

[0011] Es kann auch vorgesehen sein, daB die Be- 
fehlssignale von der Bedienungseinheit zum Operati- 

40 onstisch in Form von Infrarotsignalen ubertragen wer- 
den. Dadurch wird sichergestellt, daB bei der Ubertra- 
gung von Befehlssignalen eine Sichtverbindung zwi- 
schen der Bedienungseinheit und dem Operationstisch 
besteht. Entsprechend der Aussendung der Bestati- 

45 gungssignale konnen auch Ruckmeldesignale, die als 
Reaktion auf den Empfang von Befehlssignalen vom 
Operationstisch ausgegeben werden, als Funksignaie 
ubertragen werden. 

[0012] Bei einer vorteilhaften Ausfuhrungsform des 
so erfindungsgemaBen Verfahrens ist vorgesehen, daB 
von der Bedienungseinheit in vorgegebenen Abstanden 
- vorzugsweise periodisch - wiederholt Infrarot-Kontroll- 
signale ausgesendet werden und jeweils der Empfang 
eines Bestatigungssignales vom Operationstisch uber- 
55 wacht wird. Dies ermoglicht eine quasi-kontinuiertiche 
Uberwachung der Zuordnung von Bedienungseinheit 
und Operationstisch. Die wiederholte Aussendung von 
Infrarot-Kontrollsignalen hat auBerdem den Vorteil, daB 
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ein Operationstisch, der in den Raum eingefahren wird, 
in dem sich die Bedienungseinheit befindet, von der Be- 
dienungseinheit selbsttatig erkannt wird, so daf3 die Be- 
dienungseinheit diesem Operationstisch zugeordnet 
wird. 

[0013] Die Operationstische sind ublicherweise orts- 
fest fixierbar. Im Zusammenhang mit derartigen Opera- 
tionstischen ist bei einer vorteilhaften Ausfuhrungsform 
des erfindungsgemaBen Verfahrens vorgesehen, daB 
die Antriebseinrichtung des Operationstisches nurwah- 
rend einer ortsfesten Fixierung des Operationstisches 
aktivierbar ist, sofern keine weiteren Infrarot-Kontrollsi- 
gnale ubertragen werden. Dadurch kann eine periodi- 
sche Infrarot-Abfrage der Bedienungseinheit entfalien, 
es ist vielmehr nur der einmalige Empfang eines Infra- 
rot-Kontrollsignales und dessen Bestatigung durch den 
Operationstisch erforderlich, sofern der Operationstisch 
ortsfest fixiert wurde. Solange. die ortsfeste Fixierung 
andauert, bleibt die einmalige Zuordnung zwischen Be- 
dienungseinheit und Operationstisch aufgrund derfeh- 
lenden Mobilitat bestehen. Wird die Fixierung gelost, so 
wird die Antriebseinrichtung zum Verstellen des Opera- 
tionstisches blockiert, sofern nicht anschlieBend wieder 
ein Infrarot-Kontrollsignal von der Bedienungseinheit 
empfangen wird und damit eine Sichtverbindung zwi- 
schen den beiden Geraten besteht. 
[0014] Wie eingangs erwahnt, betrifft die Erfindung 
auBerdem eine Vorrichtung zur Fernbedienung eines 
Operationstisches. Die Vorrichtung umfaBt eine Bedie- 
nungseinheit und einen Operationstisch, wobei der 
Operationstisch mittels einer Antriebseinrichtung moto- 
risch verstellbar ist und wobei von der Bedienungsein- 
heit drahtlos Befehlssignale an den Operationstisch 
ubertragbar sind zum wahlweisen Aktivieren der An- 
triebseinrichtung. 

[0015] Bei einer derartigen Vorrichtung wird die ein- 
gangs genannte Aufgabe dadurch gelost, da(3 die Be- 
dienungseinheit einen Infrarot-Sender aufweist zum 
Aussenden eines I nfrarot-Kont rolls ign ales sowie einen 
Funkempfangerzum Empfang eines Funksignales, und 
daB der Operationstisch einen Infrarot-Empfanger auf- 
weist zum Empfang des I nfrarot-Kont rolls ign ales sowie 
einen Funksenderzum Aussenden eines dem Empfang 
des Kontrollsignales bestatigenden Bestatigungssigna- 
les. Wie voranstehend bereits erlSutert, wird durch die 
Ubertragung des Infrarot-Kontrollsignales, die eine 
Sichtverbindung zwischen den Geraten voraussetzt, 
auf konstruktiv einfache Weise eine eindeutige Zuord- 
nung der Bedienungseinheit zu einem bestimmten Ope- 
rationstisch sichergestellt. Die Ubertragung des Besta- 
tigungssignales erfolgt jedoch per Funk und ist somit 
sehr unanfallig gegenuber Storungen. 
[001 6] Von Vorteil ist es, wenn die Antriebseinrichtung 
erst aktivierbar ist, wenn die Bedienungseinheit das Be- 
statigungssignal empfangen hat. 
[001 7] Die Befehlssignale sind vorzugsweise in Form 
von Funksignalen ubertragbar. Hierbei kann eine bidi- 
rektionaleVerbindung zwischen derVerbindungseinheft 



und dem Operationstisch vorgesehen sein, so daB zur 
Ubertragung der Befehlssignale sowie gegebenenfalls 
zur Ubertragung von Riickmeldesignalen hohe Daten- 
ubertragungsraten zum Einsatz kommen konnen. 

5 [0018] Alternativ kann vorgesehen sein, daB die Be- 
fehlssignale von der Bedienungseinheit zum Operati- 
onstisch in Form von Infrarotsignalen ubertragbar sind. 
[0019] Gunstig ist es, wenn von der Bedienungsein- 
heit in vorgegebenen Abstanden - vorzugsweise peri- 

10 odisch - wiederholt Infrarot-Kontrollsignale aussendbar 
sind und jeweils der Empfang eines Bestatigungssigna- 
les uberwachbar ist. Hierzu kann die Bedienungseinheit 
eine Uberwachungseinheit umfassen, die sicherstellt, 
daB Befehlssignale nur dann ausgesendet werden kon- 

15 nen, wenn zuvor ein Bestatigungssignal vom Operati- 
onstisch empfangen wurde. 

[0020] Der Operationstisch umfaBt vorzugsweise ein 
Fixierglied zum ortsfesten Fixieren des Operationsti- 
sches und die Antriebseinrichtung ist nur im fixierten Zu- 

20 stand des Operationstisches aktivierbar, sofern keine 
weiteren Infrarot-Kontrollsignale ubertragen werden. 
Wie bereits erlautert, kann dadurch eine periodische In- 
frarot-Abfrage entfalien, solange der Operationstisch im 
Raum fixiert ist. 

25 [0021] Das Fixierglied kann beispielsweise eine 
Bremse umfassen, wobei die Antriebseinrichtung bei 
Ausbleiben von Infrarot-Kontrollsignalen nur bei festge- 
stellter Bremse aktivierbar ist. Werden von der Bedie- 
nungseinheit Befehlssignale ausgesendet, wahrend 

30 das Fixierglied, beispielsweise die Bremse, gelost ist, 
so werden diese Befehlssignale vom Operationstisch 
ignoriert, sofern der Operationstisch nicht auch in vor- 
gegebenen Abstanden Infrarot-Kontrollsignale. emp- 
fangt und somit eine Sichtverbindung zwischen den Ge- 

35 raten besteht. Hierzu ist es gunstig, wenn der Operati- 
onstisch eine Signalverarbeitungseinheit aufweist, die 
sowohl mit dem Infrarot-Empfanger als auch mit der An- 
triebseinrichtung und dem Fixierglied des Operationsti- 
sches in elektrischer Verbindung steht, und die einge- 

40 hende Befehlssignale bei Ausbleiben periodischer In- 
frarot-Kontrollsignale nur dann an die Antriebseinrich- 
tung weiterieitet, wenn sich das Fixierglied in einem den 
Operationstisch ortsfest fixierenden Zustand befindet. 
So kann beispielsweise vorgesehen sein, daB der Ope- 

45 rationstisch mobil ausgestaftet ist und zum Fixieren ei- 
nen absenkbaren FuB aufweist. Letzterer bildet ein Fi- 
xierglied zum ortsfesten Fixieren des Operationstisches 
dergestalt, daB vom absenkbaren FuB ein den fixierten 
Zustand des Operationstisches anzeigendes Signal be- 

so reitgestellt wird. Dieses Signal kann uber eine elektri- 
sche Verbindung der Signalverarbeitungseinheit des 
Operationstisches eingegeben werden, so daB diese 
eingehende Befehlssignale an die Antriebseinrichtung 
weiterieitet, sofern der FuB sich in seinem abgesenkten 

55 Zustand befindet und mindestens ein Infrarot-Kontroll- 
signal empfangen wurde. Wird der FuB angehoben, so 
daB der Operationstisch im Raum bewegt werden kann, 
so entfallt das den fixierten Zustand des Operationsti- 
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sches anzeigende Signal und von der Signalverarbei- 
tungseinheit werden nur dann Befehlssignale an die An- 
triebseinrichtung weitergeleitet, wenn in vorgegebenen 
Abstanden erneut Infrarot-Kontrollsignale der Bedie- 
nungseinheit empfangen werden. 
[0022] Die nachfolgende Beschreibung einer bevor- 
zugten Ausfuhrungsform der Erfindung dient im Zusam- 
menhang mit der Zeichnung dernaheren Erlauterung. 
[0023] Die einzige Figur der Zeichnung zeigt in Form 
eines Blockschaltbildes eine erfindungsgemaBe Vor- 
richtung zur Fernbedienung eines Operationstisches. 
[0024] Der Operationstisch ist mit dem Bezugszei- 
chen 1 0 belegt und umfaBt in bekannter und deshalb in 
der Zeichnung nicht dargestellter Weise eine hohenver- 
stellbare Tragsaule, auf der sich eine Tischplatte mit 
mehreren verschwenkbar gelagerten Tischplattenele- 
menten abstutzt. Die Tischplatte kann beispielsweise 
ein Basiselement umfassen, das mit der Tragsaule los- 
bar verbindbar ist sowie ein Ruckenelement und ein Fu- 
Belement, die jeweils am Basiselement angelenkt sind 
und relativ zu diesem um horizontale Achsen ver- 
schwenkt werden konnen. Zusatzlich kann das Basi- 
selement in Langs richtung derOperationstischpiatte re- 
lativ zur Tragsaule verschoben werden. Derartige Ope- 
rationstische sind an sich bekannt und beispielsweise 
in der DE 197 51 320 A1 beschrieben. 
[0025] Die Operationstischplatte 10 umfaBt eine An- 
triebseinrichtung 12 in Form eines an sich bekannten 
Elektroantriebes, der beispielsweise in die Operations- 
tischplatte oder in die Tragsaule integriert sein kann. 
[0026] Zur ortsfesten Fixierung des Operationsti- 
sches 10 kommt ein manuell betatigbares Bremsglied 
1 4 zum Einsatz, das ebenso wie die Antriebsein richtung 
12 uber elektrische Verbindungen mit einer Signalver- 
arbeitungseinheit 16 des Operationstisches in Verbin- 
dung steht. An die Signalverarbeitungseinheit 16 ist ein 
Infrarot-Empfanger 18 sowie eine Sende- und Emp- 
fangseinheit 20 zum Aussenden und Empfangen von 
Funksignalen angeschlossen. 

[0027] Zum motorischen Verstellen des Operationsti- 
sches 1 0 mittels der Antriebsein richtung 1 2 kommt eine 
Bedienungseinheit 30 zum Einsatz, die beispielsweise 
als Wandkonsole ortsfest in einem Operationssaal fi- 
xiert werden kann. Die Bedienungseinheit 30 umfaBt ein 
Eingabeelement in Form einer Eingabetastatur 32 mit 
mehreren Eingabetasten 34 zum Eingeben von Steuer- 
befehlen. Letztere werden in Form von Befehlssignalen 
per Funk an die Sende- und Empfangseinheit 20 des 
Operationstisches 10 ubertragen. Hierzu weist die Be- 
dienungseinheit 30 eine entsprechende Sende- und 
Empfangseinheit 36 auf. Zwischen den Sende- und 
Empfangseinheiten 30 und 20 der Bedienungseinheit 
30 und des Operationstisches 10 kann somit eine bid i- 
rektionale Funkverbindung hergestellt werden. 
[0028] Die Ubertragung von Befehlssignalen von der 
Bedienungseinheit 30 zum Operationstisch 10 kann al- 
lerdings erst dann erfolgen, nachdem zuvor mittels ei- 
nes Infrarot-Senders 38 der Bedienungseinheit 30 ein 



Infrarotsignal ausgesendet, dieses vom Infrarot-Emp- 
fanger 1 8 des Operationstisches 1 0 empfangen und der 
Operationstisch 10 daraufhin mittels der Sende- und 
Empfangseinheit 20 ein Funksignal an die Sende- und 

5 Empfangseinheit 36 der Bedienungseinheit 30 ubermit- 
telt hat. Der Eingang eines den Empfang des Infrarot- 
Kontrollsignales bestatigenden Bestatigungssignales 
wird von einer Uberwachungseinheit 40 der Bedie- 
nungseinheit 30 uberwacht. 

10 [0029] Zusatzlich zu den voranstehend erlauterten 
Bestatigungssignalen konnen von der Sende- und Emp- 
fangseinheit 20 des Operationstisch 10 auch den je- 
weils aktuellen Betriebszustand des Operationstisch 10 
anzeigende Zustandssignale ubertragen werden, die 

15 von der Sende- und Empfangseinheit 36 der Bedie- 
nungseinheit 30 an Kontrolleuchten 42 weitergegeben 
werden, so daB der Betriebszustand des Operationsti- 
sches 10 anhand der Kontrolleuchten 42 der Bedie- 
nungseinheit 30 erkannt werden kann. 

20 [0030] Die Bedienung des Operationstisches 10 mit- 
tels der Bedienungseinheit 30 erfolgt dergestalt, daBzu- 
nachst in einem ersten Verfahrensschritt ein Infrarot- 
Kontrol Isignal vom Infrarot-Sender 38 ausgesendet 
wird. Liegt eine Sichtverbindung zwischen der Bedie- 

25 nungseinheit 30 und dem Operationstisch 10 vor, so 
wird das Infrarot-Kontrollsignal vom Infrarot-Empfanger 
1 8 empfangen und an die Signalverarbeitungseinheit 1 6 
weitergeleitet. Uber die Sende- und Empfangseinheit 20 
wird der Empfang des Infrarot-Signals der Bedienungs- 

30 ein he it 30 per Funk bestatigt. Das Funksignal wird von 
der Sende- und Empfangseinheit 36 empfangen und an 
die Uberwachungseinheit 40 weitergeleitet. Erst nach 
Eingang des Bestatigungssignales werden Befehlssi- 
gnale, die mittels der Eingabetastatur 32 von einer Be- 

35 dienungsperson eingegeben wurden, uber die bidirek- 
tionale Funkverbundung an den Operationstisch 10 
ubertragen. Die Funkiibertragung kann beispielsweise 
im DECT-Verfahren erfolgen. 

[0031 ] Wahrend der weiteren Bedienung des Opera- 
te tionstisches 10 werden von der Bedienungseinheit 30 
periodisch Infrarot-Kontrollsignale ausgesendet, deren 
Empfang vom Operationstisch 10 per Funk bestatigt 
wird. Wird die zur Ubertragung der Infrarot-Kontrollsi- 
gnale erforderliche Sichtverbindung zwischen den Ge- 
45 raten unterbrochen, so werden an der Sende- und Emp- 
fangseinheit 20 eingehende Befehlssignale nur dann 
verarbeitet, wenn der Operationstisch ortsfest im Raum 
fixiert ist. Hierzu wird der Signalverarbeitungseinheit 16 
bei festgestelltem Bremsglied 14 ein den fixierten Zu- 
50 stand des Operationstisches 1 0 anzeigendes Signal be- 
reitgestellt. An der Sende- und Empfangseinheit 20 ein- 
gehende Befehlssignale werden nach erstmaligem 
Empfang eines Infrarot-Kontrollsignales und nachfol- 
gendem Ausbleiben weiterer Infrarot-Kontrollsignale 
55 von der Signalverarbeitungseinheit 16 nur dann an die 
Antriebsein richtung 12 weitergeleitet, wenn die Signal- 
verarbeitungseinheit 16 mit dem den fixierten Zustand 
des Operationstisches 10 anzeigenden Signal beauf- 
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schlagt ist. Liegt ein derartiges Signal nicht vor, so kann 
die Antriebseinrichtung 12 nur dann aktiviert werden, 
wenn vom Infrarot-Empfanger 18 erneut ein Infrarot- 
Kontrollsignal der Bedienungseinheit 30 empfangen 
wird. 



Patentanspruche 

1. Verfahren zur Fernbedienung eines Operationsti- 
sches (10), der mittels einer Antriebseinrichtung 
(12) motorisch verstellbar ist, wobei von einer Be- 
dienungseinheit (30) drahtlos Befehlssignale an 
den Operationstisch (10) ubertragen werden zum 
Steuern der Antriebseinrichtung (12), dadurch ge- 
kennzeichnet, daB vor der Ubertragung von Be- 
fehlssignalen von der Bedienungseinheit (30) zu- 
nachst ein Infrarot-Kontrollsignal an den Operati- 
onstisch (10) ausgesendet und der Empfang des 
Kontrollsignales der Bedienungseinheit (30) per 
Funksignal bestatigt wird. 

2. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Antriebseinrichtung (12) erst ak- 
tivierbar ist, nachdem die Bedienungseinheit (30) 
das den Empfang bestatigende Funksignal des 
Operationstisches (10) empfangen hat. 

3. Verfahren nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Befehlssignale in Form von 
Funksignalen ubertragen werden. 

4. Verfahren nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Befehlssignale in Form von 
Infrarot-Signalen ubertragen werden. 

5. Verfahren nach einem der voranstehenden Anspru- 
che : dadurch gekennzeichnet, daB von der Be- 
dienungseinheit (30) in vorgegebenen Abstanden 
wiederholt Infrarot-Signale ausgesendet werden 
und jeweils der Empfang eines Bestatigungssigna- 
les iiberwacht wird. 

6. Verfahren nach einem der voranstehenden Anspru- 
che : dadurch gekennzeichnet, daB der Operati- 
onstisch (10) ortsfest fixierbar ist und die Antriebs- 
einrichtung (12) nur wahrend einer ortsfesten Fixie- 
rung des Operationstisches (10) aktivierbar ist, so- 
fern keine weiteren Infrarot-Kontrollsignaie ubertra- 
gen werden. 



tragbar sind zum wahlweisen Aktivieren der An- 
triebseinrichtung (12), dadurch gekennzeichnet, 
daB die Bedienungseinheit (30) einen Infrarot-Sen- 
der (38) aufweist zum Aussenden eines Infrarot- 

5 Kontrollsignales sowie einen Funkempfanger (36) 
zum Empfang eines Funksignales, und daB der 
Operationstisch (10) einen Infrarot-Empfanger (18) 
aufweist zum Empfang des Infrarot-Kontrollsigna- 
les sowie einen Funksender (20) zum Aussenden 

10 eines den Empfang des Kontrollsignales bestati- 
genden Bestatigungssignales. 

8. Vorrichtung nach Anspruch 7, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Antriebseinrichtung (12) erst ak- 

15 tivierbar ist, nachdem die Bedienungseinheit (30) 
das Bestatigungssignal empfangen hat. 

9. Vorrichtung nach Anspruch 7 oder 8, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Befehlssignale in Form von 

20 Funksignalen ubertragbar sind. 

10. Vorrichtung nach Anspruch 7 oder 8, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Befehlssignale in Form von 
Infrarot-Signalen ubertragbar sind. . 
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11. Vorrichtung nach einem der Anspriiche7bis 10, da- 
durch gekennzeichnet, daB von der Bedienungs- 
einheit (30) in vorgegebenen Abstanden wiederholt 
Infrarot-Kontrollsignaie aussendbar und jeweils der 

30 Empfang eines Bestatigungssignales uberwachbar 
ist. 

12. Vorrichtung nach einem der Anspruche7 bis 11 , da- 
durch gekennzeichnet, daB der Operationstisch 

35 (10) ein Fixierglied (1 4) zum ortsfesten Fixieren des 
Operationstisches (10) aufweist, und daB die An- 
triebseinrichtung (12) nur im fixierten Zustand des 
Operationstisches (1 0) aktivierbar ist, sofern keine 
weiteren Infrarot-Kontrollsignaie ubertragen wer- 

40 den. 

13. Vorrichtung nach Anspruch 10, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Fixierglied eine Bremse (1 4) um- 
faBt, und da3 die Antriebseinrichtung (12) bei Aus- 

45 bleiben von Infrarot-Kontrollsignalen nur bei festge- 
stellter Bremse aktivierbar ist. 
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7. Vorrichtung zur Durchfuhrung des Verfahrens nach 
einem der voranstehenden Anspruchem it einer Be- 
dienungseinheit (30) und einem Operationstisch 
(10), wobei der Operationstisch (10) mittels einer 55 
Antriebseinrichtung (12) motorisch verstellbar ist 
und wobei von der Bedienungseinheit (30) drahtlos 
Befehlssignale an den Operationstisch (10) uber- 



5 



BNSDOCID: <EP 1312332A1J_> 



EP1 312 332 A1 




6 



BNSDOCID: <EP 1312332A1_I_> 



EP1 312 332 A1 



Europatsches 
Patentamt 



EUROPAISCHER RECHERCHENBERICHT 



Nummer der Anmeldung 

EP 01 12 7644 



EINSCHLAGIGE DOKUMENTE 



KategoriG 



Kennzetchnung des Dokuments mlt Angabe, soweit erforderiich, 
der maflgebHchen Tetle 



Betrifft 
Anspruch 



KLASSIFIKATION DER 
ANMELDUNG Qnt.CI.7) 



DE 199 29 907 A (MICRON ELECTRONIC DEVICES 
GMBH) 14. Dezember 2000 (2000-12-14) 

* Anspruch 11 * 

* das ganze Dokument * 



US 4 211 998 A (JUNGINGER KLAUS M 
8. Ouli 1980 (1980-07-08) 
* das ganze Dokument * 



ET AL) 



7,9-11 



1-6,8, 
12,13 

1-13 



A61G13/02 



RECHERCHIERTE 
SACHQEBIETE (lntCI.7) 



A61G 



Der vorliegende Recherche nbericht wurde fur alle Patentanspruche erstellt 



MUNCHEN 



Abschk/Odatu/n det Recherche 

5. April 2002 



P ruler 

Ceccarelli, 0 



KATEGORIE DER GENANNTEN DOKUMENTE 

X : von besonderer Bedeutung aPein betrachtet 

Y : von besonderer Bedeutung Jn VerWndung mlt einer 

anderen Veroffentftchung derselben Kategorie 
A : technologlscher Hintergrund 
O : nlchtschrifUtehe Offenbanjng 
P : Zvrischennteratur 



T : der Erflndung zugrunde Itegende Theorien Oder Grundsatze 
E ; ah e res Paterrtookument das jedoch erst am Oder 
nach dem Anmeldedatum veroHentncht worden ist 
D : in der Anmeldung angefuhrtes Dokument 
L : aus anderen G run den angefuhrtes Dokument 

& : (viitglied ider gleichen Patenttamilie.ubereinstimmendes 
Dokument 



7 



1312332A1 I _> 



EP 1 312 332 A1 



ANHANG ZUM EUROPAISCHEN RECHERCHENBERICHT 
UBER DIE EUROPAISCHE PATENTANMELDUNG NR. 



EP 01 12 7644 



In diesem Anhang sind die Mitglieder der PatGntfamilien der im gbengenannten europaischen Recherchenbericht angefuhrten 
Patentdokumente angegeben. 

Die Angabon uber die Familienmiiglieder entsprechen dem Stand der Datei des Europaischen Patentamts am 
Dies© Angaben disnen nur zur Unterrlchtung und erfolgen ohne Gewahr. 

05-04-2002 



Im Recherchenbericht 
angefuhrtes Patentdokument 



Datum der 
Veroflentlichung 



Mitgiied(er) der 
Patentfamllie 



Datum der 
Veroftentlichung 



DE 19929907 



14-12-2000 DE 



19929907 Al 



14-12-2000 



US 4211998 



08-07-1980 



DE 
BE 
CH 
FR 
GB 
IT 
JP 
JP 
JP 
NL 
SE 



2738406 Al 
869947 Al 
638069 A5 

2401580 Al 

2003633 

1111497 

1417209 
54045473 
62024996 

7808770 

7808765 



A 
B 
C 
A 
B 
A 
A 



,B 



08-03- 
18-12- 
31-08- 
23-03- 
14-03- 
13-01- 
22-12- 
10-04- 
01-06- 

27- 02- 

28- 03- 



1979 
1978 
1983 
1979 
1979 
1986 
1987 
1979 
1987 
1979 
1979 



Fur nShere Bnzolhelten zu diesem Anhang : siohe Amtsblalt des Europaischen Patentamts, Nr.12/82 



8 



RNSDOCID: <EP 



1312332A1 I > 



